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D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST Wwymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wys$okavych .

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dektimrzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w tytule.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét awénych z wszystkimi
czynndgciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy @mef oraz pofeenia
obiektéw inzynierskich.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysoi@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wysatiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktdw gidéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzna&zesi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ichegrzniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, pukidrunkowe oraz poatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okidenia podstawowe aszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” pkt 1.4.

1.5. OgdIne wymagania dotyegce robét
Ogéblne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania odgbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyerce materiatow

Ogélne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podan®ST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow giéwnych trasy nglestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diggiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamib6t ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednie; od 0,15 do 0,20 m idiugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugasci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaéej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i dugeci
od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig dtugai¢ okolo 0,50 m i przekrdj prostatqy.

3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotyerce spratu
OgbIne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3
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3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaiawych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- flaty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jej punktéveakgiciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

OgbIne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganérej pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

OgoblIne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@OM, Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergie
lokalizack i wspotzdne punktéw gidwnych trasy oraz reperdw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawdsjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia
i pomiary geodezyjne nieztine do szczeg6lowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformanazyniera o wszelkich ltlach wykrytych w wytyczeniu
punktow gidwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedBt te powinny by usuné¢te na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu oké&pone w dokumentacji projektowep sgodne z
rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia sk od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadémitym Irzyniera. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno Byzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezdyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowejedngch rzeczywistych,
akceptowane przez dgniera, zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku aligiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazuyjna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢é rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdéwne trasy i punktysnednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia ok&dajace w spos6b wyemy i jednoznaczny charakterystyk pofozenie tych punktéw. Forma i wzor
tych oznacze powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatizae czasie
trwania rob6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaw@jo zostaq zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzersekenieczne do dalszego prowadzenia rob6t, to zpsiaa
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dlavigiowej realizacji rob6t natg do obowazkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasypunktow
wysokdciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty giéwne powirny¢ zastabilizowane w spos6b trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowizane do punktéw pomocniczych, pmoych poza
grania robét ziemnych. Maksymalna odle§topomidzy punktami gidwnymi na odcinkach prostych niezmo
przekraczéa 500 m.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdiosi trasy drogowej,
a take przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegki miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie plaskim powinna
wynost 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskim powirby odpowiednio zmniejszona, zafdge od
jego konfiguracji.

Repery robocze nafg zalary¢ poza granicami robét zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze mma wykorzysté punkty stale na stabilnych, istrieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery roleocmley zatay¢ w postaci stupkéw betonowych lub
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grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w grunecisposob wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperdw roboczych najeokresla¢ z talky dokladndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwojra w nawazaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtej wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego gdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingéwvowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktackrpdnich w odleglci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz zeelziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi tmsstosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wigksze ni 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm disogalych drég. Rzine niwelety
punktéw osi trasy naky wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do egdnych niwelety okrdonych w
dokumentaciji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nglaizy¢ materialdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usungcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczag,Wegtkonawca robot zasgpi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraoiot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzndezéaawgdzi nasypéw i wykopdw na
powierzchni terenu (okéienie granicy robdt), zgodnie z dokumeniapjojektova oraz w miejscach wymagajyych
uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robdmiejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naty stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalgy stosowa w przypadku nasypow o wysodm przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gdszych ni 1
metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami nalg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegitc ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentagcprojektows.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb |olet 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakasci prac pomiarowych zwtanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kiowych naley
prowadzé¢ wedlug ogoéinych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5)5,zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektéw jestdda obmiaru rob6t mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

OgoblIne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@MMIymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robét

Odbiér robo6t zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodeejyjiktére Wykonawca przedkiadazimierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyseze podstawy ptatriei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

10.

N

Nookow

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi tragynktow wysokéciowych,
uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym exgyiem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaly, ochrona ickegr zniszczeniem i oznakowanie ulatwia
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platng¢ robot zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestau koszcie robét mostowych.

PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywarda geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwest@ipwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poziorhlGik 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadiagowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokave, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGHIR3.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIR3.
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D-01.02.01

USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TpSa wymagania dotyexre wykonania i
odbioru robot zwizanych z usugciem drzew i krzakOww ramach zadania jak w tytule.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako doktimpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycasad prowadzenia robét amanych z
usuneciem drzew i krzakéw, wykonywanych w ramach robygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane ok&tenia podstawowe as zgodne z obowdzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-M-00@®,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. OgdIne wymagania dotycgce robdt
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblrkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogdlne wymagania dotygeze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprzt do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania robot zwizanych z usuaciem drzew i krzakéw naky stosowa:
- pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowania@nioh usuricia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zyganych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogélne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaotalne”
pkt 4.
4.2. Transport pnii karpiny

Pnie, karpia oraz gatzie naley przewoz¢ transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny
by¢ transportowane w sposéb nie powagyjich uszkodze
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwizane z usurciem drzew i krzakow obejmujwycigcie i wykarczowanie drzew i
krzakéw, wywiezienie pni, karpiny i gai poza teren budowy na wskazane miejsce, zasymiohiav
oraz ewentualne spalenie na miejscu pozastafm wykarczowaniu.

Teren pod budowdrogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopdw innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinied bgzyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zedane z usurciem drzew i krzakow powinna byuzyskana przez
Zamawiajicego.

Wycinke drzew o wiaciwosciach materiatu zytkowego naley wykonywa w tzw. sezonie
rebnym, ustalonym przez tgniera.

W miejscach dokopow i tych wykopdw, z ktérych grimst przeznaczony do wbudowania w
nasypy, teren naty oczyci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usun¢ korzenie tak, aby zawat®
czesci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbadoavw nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypéw teren nayeoczyci¢ tak, aby cgsci roslinnosci nie znajdowaly si na
gtebokasci do 60 cm poriej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypuwgjatkiem przypadkow
podanych w punkcie 5.3.

Raslinnos¢ istnieca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona dmi¢sa, powinna b§
przez Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzenienzelleroslinnosé, ktéra ma b§ zachowana,
zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykogawr powinna by ona odtworzona na koszt
Wykonawcy, w spos6b zaakceptowany przez odpowiestadze.

5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakdw znajdige st w pasie rob6t ziemnych, powinny bwykarczowane, za
wyjatkiem nas¢pujacych przypadkéw:

a) w obrebie nasypéw - jgeli srednica pni jest mniejsza od 8 cmii istaEg rzdna terenu w tym miejscu
znajduje s co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanejday drogi albo powierzchni skarpy
nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinng dmicte nie wyej niz 10 cm ponad
powierzchni terenu. Powssze odsipstwo od ogoélinej zasady, wymagegj karczowania pni, nie ma
zastosowania, jeli przewidziano stopniowanie powierzchni terend podstaw hasypu,

b) w obrebie wyokaglenia skarpy wykopu przecingiego s¢ z terenem. W tym przypadku pnie
powinny by $cigte rowno z powierzchaiskarpy albo potej jej poziomu.

Poza miejscami wykopdéw doty po wykarczowanych phianaley wypeinic gruntem
przydatnym do budowy nasypéw i 2zagi¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.00.00
~Roboty ziemne”.

Doly w oberbie przewidywanych wykopéw, nalg tymczasowo zabezpiegzy przed
gromadzeniem giw nich wody.

Wykonawca ma obowrek prowadzenia robdét w taki sposéb, aby drzewadstawiajce
wartas¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracitgj wiasciwosci w czasie
robot.

Mitode drzewa i inne &iny przewidziane do ponownego sadzenia powinng Wwykopane z
duza ostraznoScia, w sposOb ktdry nie spowoduje trwatych uszkdgza nasipnie zasadzone w
odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostadsi po usunitej roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostaiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami
SST lub wskazaniami #yniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewn za pomog specjalistycznego spitzl, to
spos6b wykonania powinien odpowigdzaleceniom producenta spta. Niewyteczne pozostasci po
przerébce powinny kiyusunite przez Wykonawgz terenu budowy.

Jereli dopuszczono spalaniestimnosci usunitej w czasie rob6t przygotowawczych Wykonawca
ma obowizek zadbé, aby odbylo si ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpiastrea i
odpowiednich przepisow.

Zaleca si stosowanie technologii, umdwiaj acych intensywne spalanie, z powstawaniem matej
ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach alpalanie w dotach z wymuszonym doptywem
powietrza. Po zak@zeniu spalania ogiepowinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienia
tlacych s czsci.
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Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzdly zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania
lub jego przerwania, a nagromadzony materiat ddesf stanowi przeszkedw prowadzeniu innych
prac, Wykonawca powinien usath go w miejsce tymczasowego skiadowania lub w inriejste
zaakceptowane przezzymiera, w ktérym bdzie maldiwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny gy usunite przez Wykonawg z terenu budowy. 3
pozostatéci po spaleniu, za zgadnzyniera, a zakopywane na terenie budowy, to powinny loye
uktadane w warstwach. Kda warstwa powinna Byprzykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa
powinna by przykryta warstw gruntu o grubéci co najmniej 30 cm i powinna byodpowiednio
wyréwnana i zagszczona. Pozostdio po spaleniu nie mag by zakopywane pod rowami
odwadniagcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych bg@va s& przeptyw waod
powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robdt

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania 0gdlpkt 6.

6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakai robdt polega na wizualnej ocenie komplétiousunicia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotéw. gsagzenie gruntu wypetniggego doty powinno speltrta
odpowiednie wymagania oklene w OST D-02.00.00 ,Robatgmne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@OWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg rob6t zwihzanych z usueciem drzew i krzakéw jest:

- dladrzew - sztuka,

- dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OglIne zasady odbioru rob6t

Ogélne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Odhidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikapych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotdow po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatdei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatndg¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienie ¢gatna koe drzewn,
wzglednie spalenie na miejscu pozostaiqo wykarczowaniu,
— zasypanie dotow,
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuija.



