D-01.00.00
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

SPIS SPECYFIKACJI

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH ..........

D-01.02.0 USUNIECIE KRZAKOW ... e e e



D-01.00.00 Roboty przygotowawcze 2
Przebudowa drogi w m. Kuchary Borowe

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejTpS wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidysokaciowych w ramach zadania jak w tytule .
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest fikaiment przetargowy i kontraktowy przy zlecanializacii
robét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowej

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktéw wyséiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokawvego punktéw gtdwnych osi trasy i punktow wigs&@iowych,
b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrafagrzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.0dtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej

W zakres rob6t pomiarowych zganych z odtworzeniem punktdw osnowy geodezyjngj@anej, uszkodzonej
lub zniszczonej w trakcie realizacji robét wchadz

a) zgloszenie zniszczenia lub uszkodzenia znaku ggpuEgo do Geodety powiatowego

b) Odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej zagrej , uszkodzonej lub zniszczonej w trakcie reajizrobot
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasmky kierunkowe oraz poatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fil4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyseze robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégbokoto 0,50 metra.
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Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny énie
sredniez od 0,15 do 0,20 m i diugdbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatlych punktow najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaigj nawierzchni bolce stalovieednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugasé¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” dkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysgkmwych naley stosowé nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkgan wysokadciowych powinien gwarantowaizyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycrce transportu
Ogoblne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjéine” pkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &éyvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajicego dane zawiergje lokalizac i
wspotrzdne punktéw giéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawgjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niezbine do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &yvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich ktach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtownych trasy i (lub) reperéw roboczychedy te powinny by usunite na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdz¢zy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej 2godne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #fia si¢ od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikeg
Z réznic rzednych terenu podanych w dokumentaciji projektowegdnych rzeczywistych, akceptowane przezytiera,
zostam wykonane na koszt Zamawidaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczae roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikdw pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungtgrednie osi trasy mugady¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wytay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania
robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawjo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komean dalszego prowadzenia robot, to zestare odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczn@miaidtowej realizacji robét nate do obowizkéw
Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osisy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne fprany by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyaiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowihzane do punktéw pomocniczych, pabdmych poza granicrobot
ziemnych. Maksymalna odlegtopomiecdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezmprzekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a tak
przy kazdym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegkd micdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyiosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zafée od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zalary¢ poza granicami rob6t zazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze sama wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robooaéezy zalary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie wssjh wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezylmera.

Rzgdne reperdw roboczych najeokresla¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelac§ podwéjra w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrejwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjinstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w
dokumentaciji projektowe;j.

Os trasy powinna b§wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonetrasiy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenoy¢
wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 @pdizostalych drog. Rdne niwelety punktow osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrédonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniccie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robo6t zagi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza gganoioot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypdw i wykopdw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robét), zgodnie z dokumenigmjojektowa oraz w miejscach wymagajych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscachagathwanych przez kyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalery stosowd w przypadku nasypow o wysad@ przekraczaijcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegh&’
migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy onagj. Odlegiéé ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym z
dokumentagj projektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrol jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysé@tiowych naley
prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-Q0@Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
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8.2. Sposo6b odbioru robot

Odbidr robét zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie giasfe na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjhefre Wykonawca przedkladazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycece podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigmnktéw wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrafaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatygajodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Ptatng¢ robot zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jegthujv koszcie rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonya@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegis Gtéwny Urzid Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUID83.

Nogo,rwdhE
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D-01.02.01

USUNIECIE KRZAKOW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneST$ s wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zZwiazanych z usurciem krzakéwéredniej gstasci w ramach zadania jak w tytule.

1.2. Zakres stosowania ST
Jako cz$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Specydjkarechniczne naty odczytywac i rozumie
w zlecaniu i wykonaniu Robdt opisanych w podpunicie

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z usurtiem drzew i
krzakow, wykonywanych w ramach rob6t przygotowavetzy

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okééenia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotyseze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycge sprztu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania rob6t zwzanych z usugtiem drzew i krzakOw naly stosowd:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usunicia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zamanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjalne” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gadzie naley przewozt transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydtyansportowane
w spos6b nie powodagy ich uszkodz&

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogoine” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwizane z usugciem drzew i krzakdw obejmajvyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i gazi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypatogr oraz ewentualne spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu.
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Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéwinnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien dpczyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zwiane z usugciem drzew i krzakow powinna byizyskana przez Zamawiaggo.

Wycinkg drzew o wiaciwosciach materiatu kytkowego nalgy wykonywat w tzw. sezoniegbnym, ustalonym
przez Irzyniera.

W miejscach dokopdw i tych wykopéw, z ktérych griest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teadeyn
oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowd pnie i usuné korzenie tak, aby zawasibczgsci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekta@o.

W miejscach nasypow teren nalenczyscic tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty sina gkbokasci do 60 cm
ponizej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypuygjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Raslinnos¢ istniefca w pasie robo6t drogowych, nie przeznaczona doiesa, powinna by przez Wykonawe
zabezpieczona przed uszkodzeniemelleoslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona prze
Wykonawe, to powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaa@esany przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usungcie drzew i krzakéw

Pnie drzew i krzakéw znajdige sk w pasie rob6t ziemnych, powinny bwykarczowane, za wygkiem
nastpujacych przypadkow:

a) w obrebie nasypéw - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istagg rzdna terenu w tym miejscu znajduje so
najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej korairogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pcaeiine pod
nasypami powinny hyscicte nie wyej niz 10 cm ponad powierzchnterenu. Powysze odsfpstwo od ogdlnej zasady,
wymagajcej karczowania pni, nie ma zastosowanizeljgprzewidziano stopniowanie powierzchni terend podstaw
nasypu,

b) w obrbie wyokaglenia skarpy wykopu przecingego st z terenem. W tym przypadku pnie powinny¢Bgigte rowno
z powierzchni skarpy albo pougj jej poziomu.

Poza miejscami wykopéw doty po wykarczowanych phiaaley wypetnic gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagkci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.0QRO0boty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopow, nalgtymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemgsiv nich
wody.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia robo6t w taki sposéb, aby drzewadstawiajce wartdé jako materiat
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wiasciwosci w czasie robot.

Miode drzewa i inne &iny przewidziane do ponownego sadzenia powinnywykopane z dis ostraznoicia, w
sposOb ktory nie spowoduje trwatych uszkagzenastpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostasai po usunigtej roslinnosci

Sposbb zniszczenia pozostaiopo usunitej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewry za pomoe specjalistycznego sptz, to sposéb wykonania
powinien odpowiadazaleceniom producenta spiz. Niewyteczne pozostatoi po przer6bce powinny Byusungte przez
Wykonawe z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanieshimnosci usunitej w czasie robét przygotowawczych Wykonawca mavohzek
zadbd, aby odbyto si ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpigsiea i odpowiednich przepisow.

Zaleca si stosowanie technologii, umdwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégildymu, to
jest spalanie w wysokich stosach albo spalanietactiaz wymuszonym doptywem powietrza. Po zalzeniu spalania
ogien powinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigykh st czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzdy zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego
przerwania, a nagromadzony materiat do spaleniegiigorzeszkog w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien
usura¢ go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w infegste zaakceptowane przezyniera, w ktérym bdzie
mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny kiyusunite przez Wykonawgz terenu budowy. 3k pozostatdci po spaleniu,
za zgod Inzyniera, g zakopywane na terenie budowy, to powinny bye uktadane w warstwach. & warstwa powinna
by¢ przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnachyrzykryta warstw gruntu o grubgci co najmniej 30 cm i
powinna by odpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostaid po spaleniu nie magby¢ zakopywane pod rowami
odwadniagcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktorychbgdia si; przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jalkai robdt polega na wizualnej ocenie kompldtiaisunicia raslinnosci, wykarczowania korzeni
i zasypania dotéw. Zagzczenie gruntu wypetnigiego doty powinno spetniaodpowiednie wymagania oktene w OST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowe robét zwizanych z usumtiem drzew i krzakéw jest:
- dladrzew - sztuka,
— dla krzakbw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykaneagych pniach,
przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robo6t obejmuje:
— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakéw,
— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienie @aina kor drzewn, wzgkdnie spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu,
— zasypanie dotow,
— uporadkowanie miejsca prowadzonych robaét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



