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WYPOSAZENIE HALI WIDOWISKOWO-SPORTOWEJ - KR EGIELNIA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej STA.23.00

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Salwymagania dotycice wykonania i
odbioru robot zwjzanych z dostagvi montazem wyposaenia kegielni przy hali
widowiskowo-sportowej w Rychwale.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument prgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikacgp Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z
dostaws montaem wyposaenia wedtug poriszej specyfikacii:

ILOSC  NAWZA
Tory — Glow, syntetyczne 12 mm
ptyty 12 mm, odporne nécieranie, laminatowe wykmzenie torow faktura
2 imitujaca drewno, Glow Profi (z efektem UV), bandy, eletyemocupce,
ptyta na czsci rozbiegu. Tory i rozbieg z ptyty z efektem UV giadajce
migdzynarodowy certyfikat do gry w Bowling.
Modutowa metalowa podbudowa dla 2 torow, jakéniko torow, wysokéé

1 podbudowy 34 cm

5 Rynny rzutéw niecelnych z tworzywa sztucznego -ekmlego
specjalne dla bowlingu

2 Spady kul, hamage kule ze&cianami szczegdlnie odpornymi na uderzenia

1 System powrotu kul dotem(pod torami)z wagarka

1 Podajnik kul — PK 202

1 Zasobnik kul ZK 10TM

3 Kul o érednicy 21,8 cm w rinych kolorach i wadze, z efektem COSN
Glow dlaswiatta UV

20 Par butow bowlingowych

2 Komplety kegli z efektem Glow dldwiatta UV

5 Maszyny stawiajce kegle — sznurowe, typ ASK /B05 BWC —New Hybryda
konstrukcje néne dla maszyn stawigjych kegle

2 Jednostka sterga maszynowniRJ 300 BWC — S

2 Fotokomorki torow

2 Qswietlenie UV kegli w maszynowni

1 Pulpit sterowniczy — nowy design, typ OS 09
Komputerowy system liczenia punktow i swietlania wynikow gryBWC
standard,

1 (1x PC) animacja dopasowana do zdama torze sygnalizacja Strike,
Gutter, Spare,
2xTV 32"LCD
Zdalne sterowanie, TIMER z baru,
stuzy do whczania i wyhczania rénych uradzen, mierzenia czasu i jednoGzee

1 rozliczania kosztéw za gmw bowling , stotéw bilardowych, darta i podobnych

urzadzen.
* umazliwia w tym samym czasie pagizenie 8 urzdzer (bowlingowych torow,
bilardowych stotow, darta, itp.)
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* umazliwia nastawienie wtasnych taryf dla poszczegolinychdzer wedtug dni
mieshca i godzin dnia

* prezentu pie¢ wartacsci, ktore st zawsze sumdji stuza do sprawdzania —Siti
pienicdzy, za koleja zmiarg, dziea, tydziea lub miessc itp.

* posiada zegar ,ktory pokazuje rzeczywisty czasdtrpgmaniem bateryjnym w
wypadku braku zasilania.

* posiada pamgt typu EEPROM ktora przechowuje wszystkiezna dane w
momencie awarii pdu, wszystkie dane ze stanermagdonych torow,
zZmierzonego czasu gry i wszystkie dane zastaichowane. Zatem po agizeniu
zasilania urgzdzenie powraca do pracy bez probleméw

Komplet podstawowych egci zamiennych

Ptyn i olej do torow bowlingowych po 2,5 Galona
Montaz, szkolenie obstugi, uruchomienie
Transport na miejsce monta

1.4. Warunki przygotowania pomieszczenia do montal toréw bowlingowych

POWIERZCHNIA | POMIESZCZENIE

1.
2.

3.

Powierzchnia przygotowana pod mantaréw powinna mié wystarczajca suchgé

Od momentu dostarczenia materiatu wilgéthbudynku, w szczegolsoi podtogi, musi
wynosic max. do 3 % wagowych.

Wzgledna wilgotnd¢ powietrza musi by utrzymana na statym poziomie —wilgogto
relatywna 45 % +/- 10% przy 2C

Temperatura pomieszczenia powinna wyaasl +15°C do 25C, zrédta ciepta nie mag
posiadé bezpdredniego wylotu na tory.

Tolerancja rowngci podiaza, powinna wynosina catej powierzchni toru +/- 10 mm na
25,6 m dhugéci.

Drzwi do maszynowni (90cm) zaplanotvev odlegt@ci od 2,7m licac od tylnejsciany
maszynowni.

Zaplanowa instalacg lekkiej scianki dzialowej oddzielagej maszynowri od toréw
(maskownig) po montau. Scianke wykona& np. ze sklejki, ptyty drewnopochodnej
OSB lub gipsowo-kartonowej, 65 cm ponad powierzghoiow (100 cm od posadzki) do
sufitu

Sposdb montau torow:

Podioze - wersja 1- Bowling wpuszczony w posadzk powierzchnia toru na

poziomie O.

Przygotowa kanat do montau kregielni o szerokéci 355 cm (2 tory), 710 cm (4 tory)
na diugdci 25,6 m, o zagbieniu 37 cm, 3-4 m ma siedziska graczy na pozidmie
Podioze - wersja 2— Bowling wyniesiony ponad posadzako 37 cm

Przygotowa réwne betonowe podie pod bowling szerokoi 355 cm

(2 tory) na dlugmi 25,6 m oraz przewidZie3-4 m na siedziska graczy

INSTALACJA ELEKTRYCZNA- ZASILANIE URZ ADZEN KREGIELNI

W maszynowni naley doprowadazt prad tzw. sit (3x400/230M0,8kW/tor TN-S 50Hz,

5 x 2,5 YKY) i zakaczy¢ luzno zwisajcym 2m zapasem przewodu ok 3,8 m od tylnej
sciany kegielni (w maszynowni) od strony planowanych drel@imaszynowni.

W miejscu instalacji monitorow zainstalofvgniazdko na 230 V, ok. 19,5 m od tylnej
sciany maszynowni (w przypadku torow skroconychemma s¢ odlegiaé !)

Poprowada przewody sterace od TV do maszynowni, przewody dostarczy prodtice
Przewidzi€¢ gniazda 230V w maszynowni , w okolicach pgkm toru i w potowie
dtugcsci torow dla potrzeb sparania, podiczania urzdze .



5. Doprowadzt przewody do centralnego komputera lub timeraprgpeadzé od baru do
maszynowni dwa przewody UTP CAT. 5E 4 x 2 x AWG

1. OSWIETLENIE
Oswietlenie w kegielni powinno by tak zaprojektowane abjrodia swiatta nie dlepiaty
graczy w zwiazku z czym nalgy je montow& wpuszczone w sufit np. w formie rastrow
swiecacych pionowo na tory lub za zalomami sufitu wykoegm w ksztalcie pity gbatej.
Wartcdici natzenia gwietlenia powinny wynosiodpowiednio:
- - na cgsci rozbiegu 150 -200 Lx
- - na cgsci gtbwnej toru od linii spalonego dwiany przedniej maszynowni 250 Lx
- - wmaszynowni 150 Lx
Niezaleznie od obwodu @wietleniowego ze&wiattem biatym zaleca simonta niezalenego
obwodu 7zrédet swiatta UV, montowanych przyzrédiach swiatta biatego. Uwaga.
Bezpdarednio przedsciam przedni maszynowni (w ostatnim zatomie) zaleca sionta
tylko zrodetswiatta UV
Przed rozpocgiem montau zapewni oswietlenie maszynowni i miejsca uenia torow.
Oswietlenie nad torami i kglami biate i UV musi mié wtacznik przy recepcji oddzielny dla
Swiatta biatego i UV, oddzielny na kdy tor.

V. WSKAZOWKI DOTYCZ ACE HALASU

. Jeden dziatapy tor wytwarza hatas o dym natzeniu 90-105 dB.

. Szum przenosi sinie tylko przez powietrze, ale réwaidetonowy podiog;, sciany i
sufit.

. Wygluszenie powinno znajdowasie na: bocznychicianach keggielni, suficie (jeeli nie
ma sufitu podwieszanego), na suficie maszynowmgskownicy od strony maszynowni.

. W celu izolacji akustycznej podtogi zastosévpamdiog; ptywajaca.

. Nalezy zachowd odpowiedni troske o zapobieganie hatasowi i zwréckie w tej
sprawie do projektanta i specjalistycznych firmkengawczych.

. Calkowite wygtuszenie hatasu nie jestiinwe.
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V. INNE

1. Wyladowanie urzdzen w rejonie montau, zapewnienie zmagazynowania do czasu
rozpoczcia montau i dotrzymanie warunkOw magazynowania: +15°C d&b°€2
wilgotnos¢ wzglgdna 60% +/-10%

2. Wyznaczy i zapewné wykwalifikowanego elektryka / serwisanta, ktotyeeny ledzie
przy montau i uruchomieniu urglzenia. Serwisant zostanie przeszkolony podczas
montau. przez dostawc Naley wyznaczy na czas monta odpowiedzialnego
pracownika , ktéry &dzie odpowiedzialny za wszelkie decyzje az@ine z
usytuowaniem toru i ugrizea kregielni w obiekcie oraz za potwierdzenie wyznaczaneg
pracy i do rozwizywania ewentualnych problemow

3. W przypadku przewietrzania pomieszczenia za pameentylacji, lub klimatyzaciji,
strumier powietrza nie mee by skierowany bezpwednio na tory. Przewietrzanie nie
moze odbywa si¢ tylko za pomog otwierania okien, lub drzwi. Ogrzewanie nie @0
znajdowa sig w bezpaérednim gsiedztwie torow

* Okreslenia podstawowe
Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w punkcie BOM@ymagania ogolne wykonania i
odbioru rob6t STWIOR — robo6t budowlanych.

* Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w punkcie BOO Wymagania ogolnkongnia
i odbioru robét STWIOR — rob6t budowlanych.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow



Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podey

punkcie BOO Wymagania ogolne wykonania i odbiaiogt STWiIOR — rob6t budowlanych.
2.2. Wymagania dotycace materiatow

Wszystkie wymagane materiaty magaosiada certyfikaty bezpieczestwa B,

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w punkcie BOO Wymagania ogolne
wykonania i odbioru rob6t STWIOR — robot budowlanyc

3.2. Sprat do wykonania robot.

Do wykonania rob6t naky stosowa:

- samochody dostawcze,

- sprzt elektryczny ¢czny

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w w punkcie BOO Wymaganidnago
wykonania i odbioru rob6t STWIOR — robot budowlanyc

4.2. Transport materiatow

Srodki transportu powinny zabezpieé¢zaatadowane wyroby przed wptywami
atmosferycznymi. W czasie

transportu konstrukcja powinnadyabezpieczona przed zniszczeniem i uszkodzeniem
powtoki antykorozyjnej.

Zabronione jest przegganie niezabezpieczonych elementéw po padto
Przechowywanie w magazynach pé6totwartych lub zastiet, suchych i przewiewnych,
zabezpieczonych przed

opadami atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w punkcie B@@magania ogolne wykonania i
odbioru rob6t STWIOR — rob6t budowlanych.

5.2. Montaz

Montaz nalezy prowad: zgodnie z przedstawionymi wytycznymi lub instrda) producenta.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w w punkcie BOO Wymagania ogolne
wykonania i odbioru robét STWIOR — rob6t budowlanyc

6.2. Kontrola jakosci robot

W trakcie odbioru rob6t natg sprawdzt stan i wyghd, pionowdci i spoziomowania
rozmieszczenie miejsc

zamocowania i sposéb osadzenia elementow i meahémizuszczelnienie przestrzeni
miedzy wbudowanymi

elementami prawidtow&g dziatania cgsci ruchomych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot



Ogollne zasady obmiaru robét podano w punkcie B@¥@magania ogolne wykonania i
odbioru rob6t STWIOR — robd6t budowlanych.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest: szt. (sztuka)

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w punkcie BO@m@fania ogolne wykonania i
odbioru rob6t STWIOR — robd6t budowlanych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w punkcie BOO Wymagania ogélne
wykonania i odbioru rob6t STWIOR — robot budowlanyc

Podstaw ptatngci sa faktycznie wykonane i odebrane roboty wsdozgodnej z
dokumentagj projektows, ST lub wskazaniem

Kierownika Kontraktu.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Obejmuje wszystkie roboty zw#ane z dostarczeniem, wbudowaniem, uruchomieniem i
odbiorem dwigu osobowego, a w szczegoion

- zakup i dostarczenie na teren budowy platforrmitpetnosprawnych

- monta i wbudowanie ze wszystkimi mechanizmami i instglag

- wszystkie inne czynrgoi wynikajace z dokumentacji projektowej, niniejszej ST, w kcie
BOO Wymagania ogoélne wykonania i odbioru robét SO®R — robét budowlanych.

oraz z polecenia Kierownika Kontraktu niedbe do zrealizowania robét zyganych z
instalacy

I montazem dzwigu osobowego na obiekcie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wytyczne producenta.



